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Delovno mesto: Tehnolog – specialist.
Od l. 2001 Tehnolog – konstrukter.
Od l. 2003 Samostojni konstrukter.
Od l. 2005 Razvijalec – projektant.

VIZIJA SVOJEGA USTVARJANJA 
 Odkrivati, iskati in udejanjati nove rešitve na podrocju tehnike. Na najenostavnejši
nacin približati uporabniku robotsko tehniko, ki bo prijazna do uporabnika in humana do
delovnega okolja.
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