Recenzijo magistrske naloge mag. Denisa Kovača je podal dr. Franc Gider

Magistrska naloga z naslovom »Hitrostna anizotropija delovnih prostorov industrijskih robotov« avtorja Denisa Kovača se ukvarja z raziskovanjem uporabnega delovnega prostora industrijskih robotov. To sicer ni zelo moderno raziskovalno področje, je pa usmerjeno v prakso in s tem lahko zelo koristno pri praktičnem načrtovanju industrijskih robotov. V okviru magistrskega dela je bilo razvito izvirno orodje za modeliranje in grafični prikaz uporabnega delovnega prostora. To orodje je zelo koristen pripomoček za načrtovanje robotov v industrijskem okolju. Iz tega vidika ima naloga konkretno praktično uporabo, saj bo razvito orodje olajšalo delo načrtovalcev, s tem pa skrajšalo čas priprave in izvedbe projektov robotizacije in s tem stroškov za uporabnike.     

